EQUIPAMIENTO FIJO DE TECNOLOGIA ROBOTICA pto

para el Gentro Estatal de Rehabilitacion del Estado de Guanajuato e

de todos

» El presente proyecto esta dirigido a personas de cualquier edad
con secuelas neuroldgicas y lesion cerebral. El equipo de értesis
robotica permite mejorar la movilidad al ser una ayuda tecnoldgica
que realiza el movimiento del usuario con diversos programas

~virtuales de rehabilitacién con un menor tiempo de recuperacion.

« El equipo de sensor inercial permite '

‘ facilitar el proceso final de rehabilitacion

META — | retroalimentando la informacién
El proyecto contempla la mm T referente en evoluci<.'>n y
adquisicion de equipo fijo de oy e result-ados d?. los tratamlgnfos
Y " ' ot obtenidos al fisioterapeuta y médico
ortesis robotica pad “"““"“* S - rehabilitador, lo que permite cuantificar
rehabilitacion - de  miembros N e ~con mayor precision dichos resultados.
Superiores (2 PZA) y €quipo 58 :W:,W e soman Avance Mes, corte 17 de Septiembre
fijo de sensor inercial para = LN " Financiero = N
rehabilitacion de miembros b= - -
Superiores (2 P7 A). Fallo de laLicitacion Publica Nacional Presencial No. 40004001-012-18:

TECNO LOGICA MEXICANA,S.A. DE C.V.
Total Adjudicado $4,482,425.60

Con esta modalidad fisioterapéutica se atendera a 3 mil personas con

secuelas motoras de miembros superiores anualmente, dando un

promedio de 60 mil servicios robotizados, ya que cada usuario recibe al

MUNICIPIO DE SILAO menos 10 sesiones en cada equipo, algunos pueden recibir 3 o hasta 6

DE LA VICTORIA bloques de 10 sesiones cada uno por lo que se incrementa la utilidad del
equipo.



